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1. 项目背景
在军用领域，仿生蝴蝶具有高机动性及隐

蔽性可帮助完成侦察工作，民用领域仿生蝴蝶
广泛应用于灾情侦测，有着广阔的前景。

3. 建模设计

2. 项目方案与产品定位

扑翼驱动子系统——实现翅膀上下的平动挥拍，
主要考虑对称性与轻质化
飞控系统——控制电机与舵机的转动实现飞行
与转向，重点考虑实现硬件的轻量化

本仿生蝴蝶创新点为：
• 采用双舵机结构，实现灵活调整
• 伞骨式翼面，保证强度
• 轻量化材料一体成型

• 感谢课程教师李祥
• 感谢中心与项目指导老师袁志远
• 感谢小组成员们的共同努力

本产品旨在实现模拟蝴蝶飞行。


